-) ECOMPACT® - Servokompaktantrieb / Baureihe 23E 7-1

o Dezentraler Servokompaktantrieb c €
o Direkte Montage an der Maschine
o Motion Control

o Drehmoment-/Kraft-, Geschwindig-
keits- und Positionsregelung

o Feldbus: CANopen, optional EtherCAT
o Wiederanlaufsperre

o vom Leistungskreis unabhdngige
Hilfseinspeisung

o optional mit M8/M12-Steckverbindern

Bau- Bau- Bau-
reihe reihe reihe
23E21  23E31 23E41

Elektrische Anschlussdaten

Bemessungswerte DC-Einspeisung
Spitzendrehmoment* [Nm] 1,1 2,15 3,20 Leistungsversorgung Ve 24..60
Stillstandsmoment (ED 100%)* [Nm] 0,72 1,20 2,20 Empfohlene Absicherung Leistungsversorgung A 5AT
Nenndrehmoment (ED 100%)* [Nm] 0,45 0,67 0,98 Logikversorgung Vo 24(18..30)
Nenndrehzahl [min-] 750 1000 1000 Empfohlene Absicherung Logikversorgung A 3AT
Stillstandsstrom (pro Phase)(ED 100%)* [A ] 3,2 4,4 37 Steuersignale
Nennstrom (pro Phase) (ED 100%)* (Al 24 3,4 1,8 5 digitale Steuersignaleingénge vV LOW0-7,
* Montageflansch @ 110 mm / Dicke 10 mm (davon 2 isoliert) HIGH 12-30

Technische Daten Motor mA 2 (bei 24 V)
Drehmomentkonstante [Nm/A] 0,19 0,34 0,54 2 digitale Steuersignalausgange vV 24
Spannungskonstante [V/1000min+] 11,7 20,8 33,5  (davon Zisoliert) A 02
Motortragheitsmoment [kgm?x103] 0,046 0,048 0,069
Isolationsklasse B, 130°C Abmessungen und Gewichte
Max. Axialbelastung [N] 80 Abmessungen siehe umseitige Zeichnungen
Max. Radialbelastung [N] 100 Gewicht 23E21 kg i35
Max. Axialbelastung Montage [N] 150 Gewicht 23E31 kg 1,75

Technische Daten Inkrementalencoder (SIN/COS) Gewicht 2341 kg 2,50 *
Aufldsung [Ink/U] 128.000 *) ohne Bremsmodul

Technische Daten Multiturn-Absolutwertencoder
Auflésung 17 Bit/U und 12 Bit Um-

drehungen

Technische Daten Singleturn-Absolutwertencoder

Auflosung 17 Bit/U
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Alle Langenangaben mit Inkrementalencoder.
Mit Absolutwertencoder erhoht sich die Lange
jeweils um 20 mm.

Grundfunktionen EEURCT 5y
+ digitale Strom-, Drehzahl- und Lageregelung mit N XS5 CAN
Positions-, Geschwindigkeits- und Momentenbegrenzung DC+ XS4
. : i . zu weiterem ——T < +24V_Supply CAN
o digitale Filterfunktionen zum Dampfen von ECOMPACT GND
Schwingungen im Gesamtsystem 1 GND
o Ruckfilter zur Optimierung der Bewegungsprofile
P 9 gungsp SV24/60 B X8 3
o Kurzschluss-, Spannungs-, Temperatur-, Encoder-, = 5OV, rde pe+
Schleppfehler- und I>xt-Uberwachung 24V, = +24V_Supply ESCRN N
. . GND
o Parametrierung ber CANopen 230V, B B —
o Auswertung von Endlagenschaltern und Referenzsensor, HOME 3
verschiedene Referenzfahrtmodi
o Freigabe der Endstufe Uiber digitale Eingdnge
& PE
 Meldung der Betriebsbereitschaft (iber digitalen Ausgang
o Wiederanlaufsperre lber zweiten Enable-Eingang &7 S LR E T 5
304N YE o
TP < 2|2 2 < EE
Positioniersteuerung am Feldbus Gy 6& 33
[
¢ Direkte Sollwertvorgabe Ly Freig;;i.
o Interpolation / Motion Control N
PE
Optionen

o EtherCAT-Schnittstelle

o Bremsmodul 1,5 Nm

o Absolutwertencoder (Multiturn oder Singleturn)
o M8/M12-Steckverbinder

Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperatur im Betrieb bei Nennlast
Lagertemperatur
Feuchtegrad (nicht kondensierend)

Kihlung
Aufstellhéhe
Einbaulage
Schutzart

Angewandte Normen
Storfestigkeit
Storaussendung
CE-Sicherheit

www.jat-gmbh.de

Mit Option EtherCAT-Schnittstelle:
Die Hohe erhoht sich auf 115,5 mm.

Steuerung

Endlage pos.

Endlage neg.

Referenz

Digitaleingang 1
Digitaleingang 2

Freigabe 1

GND
+24V

*) Optional kann XS7 auch als frei verwendbarer Digitaleingang ausgefiihrt sein (ECOMPACT-23Exx-xxx-xxx-BB-...)

5°C..40°C

-10°C.. 70 °C

5 - 95 % relative Luftfeuchtigkeit (RH-2 nach IEC 61 131-2)
liber Motorflansch und Konvektion

bis 1.000 m Uber NN ohne Leistungseinschrankung

beliebig

1P40

gemaB EN61800-3
gemaB EN61800-3
gemaB EN61800-5-1
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